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Raspberry Pi



What is Raspberry Pi

• The Raspberry Pi is a low cost, credit‐card sized 
computer that plugs into a computer monitor or TV, and uses 
a standard keyboard and mouse. It is a capable little device 
that enables people of all ages to explore computing, and to 
learn how to program in languages like Scratch and Python.

Raspberry Pi 2 Model B

The Raspberry Pi 2 Model B is the second generation Raspberry Pi. It replaced 
the original Raspberry Pi 1 Model B+ in February 2015. Compared to the 
Raspberry Pi 1 it has:

A 900MHz quad‐core ARM Cortex‐A7 CPU
1GB RAM
Like the (Pi 1) Model B+, it also has:
4 USB ports
40 GPIO pins
Full HDMI port
Ethernet port
Combined 3.5mm audio jack and composite video
Camera interface (CSI)
Display interface (DSI)
Micro SD card slot
VideoCore IV 3D graphics core

Because it has an ARMv7 processor, it can run the full range of ARM GNU/Linux 
distributions, including Snappy Ubuntu Core, as well as Microsoft Windows 10



Raspberry Pi 2 Model B

Raspberry Pi 3 Model B

The Raspberry Pi 3 is the third generation Raspberry Pi. It replaced the 
Raspberry Pi 2 Model B in February 2016. Compared to the Raspberry Pi 2 it 
has:

A 1.2GHz 64‐bit quad‐core ARMv8 CPU
802.11n Wireless LAN
Bluetooth 4.1
Bluetooth Low Energy (BLE)

Like the Pi 2, it also has:
1GB RAM
4 USB ports
40 GPIO pins
Full HDMI port
Ethernet port
Combined 3.5mm audio jack and composite video
Camera interface (CSI)
Display interface (DSI)
Micro SD card slot (now push‐pull rather than push‐push)
VideoCore IV 3D graphics core



Raspberry Pi 3 Model B

การทดลองที่ 1 ตดิตัง้ระบบปฎบิตักิาร Raspbian OS

• ระบบปฎิบติัการท่ีเป็น Official Support จาก Raspberry Pi 
ช่ือวา่ Raspbian OS สามารถ Download ได้ที

https://www.raspberrypi.org/downloads/

• ติดตัง้โปรแกรม Win32 Disk Imager

1. เลือก Image ไฟล์
2. เลือก Device ท่ีต้องการจะลง OS
3. กด Write



Raspberry Pi Connect

• connect via a DVI connection, commonly 
available on newer monitors and digital TVs.

Raspberry Pi Connect

• Raspberry Pi Remote Connections



Setting the Raspberry Pi’s IP address

• Quick Setup / Setting up when you don’t have a 
monitor
– Ensure the Raspberry Pi is powered off, and remove the SD‐Card.

– Insert the SD‐Card into a card reader and plug it into your laptop.

– Make a copy of cmdline.txt and rename it cmdline.normal

– Edit cmdline.txt and add the IP address at the end (be sure you 
don’t add any extra lines).      10.30.4.1XX    XX = เบอร์ฝากล่อง

ข้อควรระวัง  บน Windows ไม่ควรใช้ Notepad ในการแก้ เพราะมีปัญหาเร่ืองอักขระพเิศษและการเว้นบรรทดั 
ควรใช้ Editor ตวัอ่ืนๆ เช่น Notepad++

การทดลองที่ 2 เร่ิมต้นใช้งาน Raspberry Pi

• นํา SD Card ท่ีติดตัง้ OS เสร็จแล้ว และแก้ไข IP Address เรียบร้อยแล้ว ไป
ติดตัง้ท่ี Rasp Pi

• เสียบสาย LAN เข้าท่ี Rasp Pi

• เสียบ Adapter เพ่ือจา่ยกําลงังานไฟฟ้า ให้กบั Rasp Pi 

• ทดลองใช้คําสัง่ ping ท่ีเคร่ือง PC ไปยงั IP Address ท่ีกําหนดไว้ตอนต้น วา่
สามารถติดตอ่กบั Rasp Pi ได้หรือไม่



การทดลองที่ 2 เร่ิมต้นใช้งาน Raspberry Pi

• ทําการติดตัง้โปรแกรม Putty เพ่ือทําการเช่ือมตอ่กบั Rasp Pi ผา่น Secure 
Shell V2 (SSH)

• ระบ ุIP Address ของ Rasp Pi

• เลือก SSH

• กดปุ่ ม Open

การทดลองที่ 2 เร่ิมต้นใช้งาน Raspberry Pi
• จะปรากฏหน้าจอ Console ของ Rasp Pi

• ใส ่username :  pi และ Password คือ raspberry

• เม่ือ Login เสร็จ จะปรากฏหน้าจอดงัรูป



Basic Linux command

การทดลองที่ 2 เร่ิมต้นใช้งาน Raspberry Pi

• ทดลองใช้คําสัง่ basic command ของ Linux เชน่ 
– ls ในการแสดง รายช่ือไฟล์

– cd  ในการเปลีย่น directory  เชน่  cd /  ,  cd .. 

– df –h ในการดขูนาดของ file system

• ทําการ expand file system เพ่ือขยายพืน้ท่ีให้เตม็ความจขุอง disk โดยใช้
คําสัง่ sudo raspi‐config จากนัน้เลือกหวัข้อ Expand FileSystem
จากนัน้เล่ือนไปท่ี <Finish>  แล้ว Rasp Pi จะทําการ Reboot ใหม่



การทดลองที่ 2 เร่ิมต้นใช้งาน Raspberry Pi
• ทําการ Config Static IP Address ของ Raspi บน file system
• ใช้คําสัง่  

sudo nano /etc/dhcpcd.conf

• พิมพ์ข้อมลูตอ่ไปนีล้งไป ตอ่ท้ายบรรทดัลา่งสดุ

interface eth0

static ip_address=10.30.4.1XX/24

static routers=10.30.4.1

static domain_name_servers=8.8.8.8

• ออกจากโปรแกรม nano โดยการกด Ctrl+x และ save file โดยการกด yes

การทดลองที่ 2 เร่ิมต้นใช้งาน Raspberry Pi
• จากนัน้ ลบคา่ IP Address ใน cmdline.txt ออก โดยใช้คําสัง่ 

sudo nano /boot/cmdline.txt

• ทําการ Reboot และ ทดลองเช่ือมตอ่ Rasp pi ด้วย IP Address ใหม ่ท่ี
กําหนด

sudo shutdown –r now



Python เป็นภาษาระดบัสงูภาษาหนึง่ ท่ีมีความสามารถสงูถกู
สร้างขึน้ในปี 1989 โดย Guido van Rossum ซึง่ถกูพฒันาขึน้มาโดย
ไมย่ดึติดกบัแพลตฟอร์ม 

เป็นภาษาท่ี Raspberry PI แนะนําให้ใช้  สงัเกตไุด้วา่มีไลบราร่ี
ในการเช่ือมตอ่ฮาร์ดแวร์ออกมาเป็นจํานวนมาก
และตวัอยา่งโปรแกรมของ Raspberry PI ก็มกัจะเป็นภาษา Python

สรุป ภาษา python แบบรวบรัด
‐ การแสดงคา่  ใช้คําสัง่  print เชน่  print “Hello”
‐ การประกาศตวัแปร ไมต้่องระบปุระเภทตวัแปร  เชน่  varint = 10 
‐ คําสัง่ทางคณิตศาสตร์  เชน่  + ‐ * /
‐ คําสัง่ในการเปรียบเทียบ เชน่  == , >= , <=, > , <
‐ คําสัง่การตดัสนิใจ  if ..else  เชน่

if x > 10:

print  “x is large”
else:

print  “x is small”

‐ คําสัง่วน loop  เชน่
x = 0

while x < 10
print “Hello”
x = x+1



ขัน้ตอนการเขียนโปรแกรม python

• เปิดไฟล์เพ่ือเขียนโปรแกรม  ใช้คําสัง่ nano เช่น

nano helloworld.py

• Run ไฟล์โปรแกรมท่ีเขียน ด้วย python interpreter โดยใช้
คําสัง่ python เช่น

python helloworld.py  หรือ

sudo python helloworld.py

การทดลองที่ 3  GPIO Blink

• ตอ่ขา GPIO4 เข้ากบั LED และ ตวัต้านทาน 100 โอห์ม ดงัรูป

GPIO4

GND

LED

100 Ohm

1    2
3    4



การทดลองที่ 3  GPIO Blink

• พิพม์คําสัง่  nano led.py
• เขียนโปรแกรม python ดงันี ้

import RPi.GPIO as GPIO 
import time 

GPIO.setmode (GPIO.BCM) 
LIGHT = 4 

GPIO.setup(LIGHT,GPIO.OUT) 

while True: 
GPIO.output(LIGHT,True) 
time.sleep(0.5) 
GPIO.output(LIGHT,False) 
time.sleep(0.5)

• Run โปรแกรมโดยใช้คําสัง่   sudo python led.py

การทดลองที่ 3  GPIO Blink
อธิบายโปรแกรม

import RPi.GPIO as GPIO  # เรียก Library สําหรับควบคมุ GPIO Pin
import time  # เรียก Library สําหรับสร้าง time delay 

GPIO.setmode (GPIO.BCM)  # Set the pin designation type to GPIO.BCM 

to use BCM numbering convention

     ( ใช้การกําหนดเลข Pin ตาม chip ของ BCM)
LIGHT = 4  # กําหนด GPIO4 เทา่กบัตวัแปร Light 

GPIO.setup(LIGHT,GPIO.OUT)  # กําหนด GPIO4 เป็นขา Output

while True: 
GPIO.output(LIGHT,True)  # กําหนด GPIO4 มีคา่ High
time.sleep(0.5)  # delay 0.5 วินาที
GPIO.output(LIGHT,False)  # กําหนด GPIO4 มีคา่ Low
time.sleep(0.5) # delay 0.5 วินาที



แบบฝึกหดั
จงเขียนโปรแกรมแสดงสี 8 สี โดยเว้นช่วงสีละ 1 วนิาที
กาํหนดสีเอง ตามใจชอบ

การทดลองที่ 4 GPIO Input

• ตอ่ขา GPIO17 เข้ากบั Switch  และ ตวัต้านทาน 10 กิโลโอห์ม 
ดงัรูป



การทดลองที่ 4  GPIO Input
การกําหนดคา่ให้ GPIO17 เป็น Input ใช้คําสัง่

GPIO.setup(17,GPIO.IN)  # กําหนด GPIO17 เป็นขา Input

และการอา่นคา่จาก GPIO17 ใช้คําสัง่

val = GPIO.input(17) # คา่ท่ีอา่นได้ มาเก็บในตวัแปร val โดย
จะได้คา่เป็น 0 หรือ 1

แบบฝึกหดั
เม่ือกดปุ่ ม ให้ LED ติด และเม่ือปลอ่ยให้ LED ดบั

การทดลองที่ 5 ตดิตัง้ MQTT Broker

ในทีนีจ้ะใช้ MQTT Broker ของ Mosquitto

ในการติดตัง้ MQTT Broker จะติดตัง้ package 3 ตวัดงันี ้
• mosquitto is the MQTT broker (i.e. server)

• mosquitto‐clients are the command‐line clients

• python‐mosquitto are the Python Library

Mosquitto
An Open Source MQTT v3.1/v3.1.1 Broker



Repository

• โดยปกต ิเวลาเราตดิตัง้โปรแกรมบน Windows คือเราจะต้องโหลด
โปรแกรมมาตดิตัง้เอง จากเวบ็ไหนก็ได้ ซึง่บางทีอาจได้ของแถมมาด้วย แต่
การตดิตัง้แอพพลเิคชัน่บน Ubuntu หรือ OS ตระกลู Linux จะตา่งกนั 
โดย Ubuntu จะใช้การตดิตัง้ซึง่ดงึไฟล์แอพพลเิคชัน่จากเวบ็ไซต์โดยตรง 
ซึง่เราเรียก เวบ็ท่ีเก็บโปรแกรมพวกนัน้วา่ repository ซึง่เวลามี
นกัพฒันาแอพพลเิคชัน่สง่ขึน้ไปบนเวบ็เหลา่นีจ้ะมีการตรวจสอบก่อนท่ีจะ
ปลอ่ยให้ผู้ใช้ทัว่ไปตดิตัง้ ซึง่โดยปกตแิอพพลเิคชัน่ท่ีถกูสง่ไปบน
repository มกัจะเป็นโปรแกรมท่ีสมบรูณ์ ไมใ่ชเ่วอร์ชัน่ 
Alpha,Beta และเป็นโปรแกรมท่ีถกูรวมเข้าไปใน default 
repository

• ทีม่า http://www.ubuntuthailand.com/

การทดลองที่ 5 ตดิตัง้ MQTT Broker

1. add key repository ของ mosquitto โดยใช้คําสัง่

wget http://repo.mosquitto.org/debian/mosquitto‐repo.gpg.key

sudo apt‐key add mosquitto‐repo.gpg.key

2. เข้าโฟลเดอร์ source.list.d เพ่ือเตรียมติดตัง้ repository ใหม่
โดยใช้คําสัง่
cd /etc/apt/sources.list.d/

3. add repository ของ mosquitto โดยใช้คําสัง่
sudo wget http://repo.mosquitto.org/debian/mosquitto‐wheezy.list



การทดลองที่ 5 ตดิตัง้ MQTT Broker

4. สัง่ update apt information โดยใช้คําสัง่
sudo apt‐get update

5. ติดตัง้ package ทัง้สาม โดยใช้คําสัง่
sudo apt‐get install mosquitto mosquitto‐clients python‐mosquitto

6. ติดตัง้ Library สําหรับ paho.mqtt เพ่ือเขียน Python เช่ือมตอ่
MQTTโดยใช้คําสัง่ (ออกมา home directory ก่อนติดตัง้)

git clone https://github.com/eclipse/paho.mqtt.python.git

cd paho.mqtt.python

sudo python setup.py install

การทดลองที่ 6 ทดสอบการทาํงานของ MQTT Broker

• เปิด Terminal หนึง่เพ่ือทําการ Subscribe  โดยใช้คําสัง่

mosquitto_sub ‐h 127.0.0.1 ‐t topic

• และเปิดอีก Terminal หนึง่ เพ่ือทําการ Publish

mosquitto_pub ‐h 127.0.0.1 ‐t topic ‐m "Hello world“

• เม่ือทําการ Publish แล้ว ให้สงัเกตผลลพัธ์ท่ีหน้าจอ Subscribe

Note:
‐ h คือ host
‐ t คือ topic
‐ m คือ message



การเช่ือมต่อ Wi‐Fi ของ Raspberry Pi

• ทําการ Scan หา SSID โดยใช้คําสัง่ sudo iwlist wlan0 scan  

• ทําการ Config file system โดยใช้คําสัง่  
sudo nano /etc/wpa_supplicant/wpa_supplicant.conf

• พิมพ์ข้อมลูตอ่ไปนีล้งไป

network={ 

ssid="The_SSID_from_earlier" 
psk="Your_wifi_password" 

}

• ออกจากโปรแกรม nano โดยการกด Ctrl+x และ save file โดยการกด yes
• หากต้องการด ูIP Adress ใช้คําสัง่  ifconfig

แบบฝึกหดั

ให้ Raspberry Pi ทําการ Subscribe และ publish ไปท่ี Broker คณะ

neutron.it.kmitl.ac.th, 1883
หรือ
161.246.38.194, 1883



ตวัอยา่ง MQTT Publish โดยภาษา python
• พิมพ์คําสัง่  nano pub.py
• เขียนโปรแกรม python ดงันี ้

import  paho.mqtt.client as mqtt
import  time

mqttc = mqtt.Client()
mqttc.connect("127.0.0.1", 1883)

while True: 
mqttc.publish(“test/pub", “Hello”)    
time.sleep(2)

• Run โปรแกรมโดยใช้คําสัง่   sudo python pub.py

Note:  อาจจะใช้  mqttc.connect(“neutron.it.kmitl.ac.th", 1883) สําหรับ publish ลง Broker คณะ
หรือ  mqttc.connect(“161.246.38.194", 1883)

ตวัอยา่ง MQTT Subscribe โดยภาษา python
• พิพม์คําสัง่  nano sub.py
• เขียนโปรแกรม python ดงันี ้

import  paho.mqtt.client as mqtt

def on_connect(client, userdata, rc):    
print("Connected with result code "+str(rc))    
client.subscribe(“test/sub")

def on_message(client, userdata, msg):
print(msg.topic+" "+str(msg.payload))

client = mqtt.Client()
client.on_connect = on_connect
client.on_message = on_message

client.connect("127.0.0.1", 1883)
client.loop_forever()

• Run โปรแกรมโดยใช้คําสัง่   sudo python sub.py



แบบฝึกหดั

แบบฝึกหดัที่ 1.1 Raspberry Pi  Publish ไปท่ี Broker คณะ

• อา่นคา่จาก ปุ่ มกด   

• ถ้ากดปุ่ ม ให้ Publish ไป Broker คณะ วา่ ON 

แบบฝึกหดัที่ 1.2 Raspberry Pi ทําการ Subscribe จาก Broker คณะ

• รอรับคา่จาก Broker คณะ

• ถ้ารับได้คําวา่ ON ให้ LED ติด

• ถ้ารับได้คําวา่ OFF ให้ LED ดบั

MQTT broker gets Websockets support

มีองค์ประกอบคือ
‐ Web Server ทําหน้าท่ีเก็บไฟล์ html ท่ีมีโค้ด javascript
‐ Web Browser หรือ Web application  ทําหน้าท่ี เรียกไฟล์ html จาก Web Server มาแสดงผล
‐ MQTT Broker ท่ีเปิด Web Socket เพ่ือให้ Javascript ไปดงึข้อมลู มาแสดงผล



MQTT broker gets Websockets support

ติดตัง้ Websocket บน Raspberry Pi

Download    wget http://www.it.kmitl.ac.th/~panwit/mosquitto‐ws.zip

ทําการ unzip ไฟล์ 
unzip mosquitto‐ws.zip

เข้าไปยงั folder ท่ี unzip ไฟล์
cd mosquitto‐1_4‐ws

ทําการติดตัง้ 
chmod +x install
sudo service mosquitto stop 
sudo ./install
sudo service mosquitto start 

การทดลองที่ 7 Real Time graph

Simple example of plotting live numbered data from a subscribed mqtt/websockets

topic and plotting it using highcharts. http://www.highcharts.com/

สิง่ท่ีต้องมี คือ 
‐Web Server หรือ Web hosting
‐ ไฟล์ html ท่ีเขียนโค้ด Javascript  

ไฟล์ท่ีเตรียมไว้ให้ คือ
livemqttchart.html จะ plot กราฟ เม่ือมีการ Publish คา่
livemqttchart1.html จะ plot กราฟ แบบ real time

mqttws31.js

ไฟล์ตวัอยา่งท่ีให้นี ้คือ ทําหน้าท่ี  Subscribe  ตาม Topic ท่ีกําหนด  และ รับคา่มาแสดงผล 



การทดลองที่ 7 Real Time graph

1. แก้ไขไฟล์ livemqttchart.html ดงันี ้

var MQTTbroker = ‘IP ของ Raspi';         // Raspi broker
var MQTTport = 8888;           // port ของ Webseocket ท่ีเปิดไว้
var MQTTsubTopic = 'temp';                      //แก้ช่ือ topic ได้ตามใจชอบ 

2.  ทําการ Upload ไฟล์ทัง้ 2 ไปยงั web hosting 
3.  ทดสอบการแสดงผล โดยการ publish คา่ข้อมลู  ไปยงั topic ท่ีกําหนด

‐ การ Publish คา่ จะ Publish โดยการเปิดอีก Terminal หนึง่ เพ่ือทําการ Publish
mosquitto_pub ‐h 10.X.X.X ‐t temp ‐m "Hello world“

Note:
Raspberry เป็น Broker  ท่ีมีคา่ Default ของ Websocket คือพอร์ต 8888
สามารถแก้ไขได้ โดยไปแก้ท่ีไฟล์  mosquitto.conf  โดยใช้คําสัง่    sudo nano /etc/mosquitto/mosquitto.conf

แล้วหาบรรทดั 
# listener port‐number [ip address/host name]
listener 8888

การทดลองที่ 8  Control via Websocket

ไฟล์ท่ีเตรียมไว้ให้ คือ
control.html 

ไฟล์ตวัอยา่งท่ีให้นี ้คือ ทําหน้าท่ี  Publish ไปยงั Topic ท่ีกําหนด
เม่ือกดปุ่ ม ON จะ publish คา่ on ไปยงั Raspi Broker
เม่ือกดปุ่ ม OFF จะ publish คา่ off ไปยงั Raspi Broker



การทดลองที่ 8 Control via Websocket

1. แก้ไขไฟล์ control.html ดงันี ้

var MQTTbroker = ' IP ของ Raspi ';         // broker ของคณะ
var MQTTport = 8888;           // port ของ Webseocket ท่ีเปิดไว้
var MQTTsubTopic = 'temp';                      //แก้ช่ือ topic ได้ตามใจชอบ 

2.  ทําการ Upload ไฟล์ ไปยงั web hosting 
3.  ทดสอบการแสดงผล โดยการ ใช้ Raspi Broker ทําการ Subscribe  topic ท่ีกําหนด

เม่ืดกดปุ่ มตา่งๆ จะปรากฎคา่ on, off และคา่ตวัเลข ท่ี Broker

แบบฝึกหดั

Web Server

Web Browser

Local Broker
MQTT Client

( Arduino + Ethernet Shield)

ณ แบบฝึกหดันี ้ ทกุทา่นจะมีโครงสร้างระบบเป็นดงัรูป 
จงเขียนโปรแกรมให้ สามารถสัง่ ปิด-เปิด LED และหร่ีไฟ LED  จาก website ได้
Note แก้ website ท่ีไฟล์  control.html ด้วยนะครับ



แบบฝึกหดั : หลอด LED & R ปรับค่าได้

Local Broker
MQTT Client

( Arduino + Ethernet Shield)

วัตถุประสงค์  : ต้องการให้ Arduino ทัง้สองคยุกนัผา่น  Internet 
- ให้จบัคู ่ทําด้วยกนั
1. ปรับตวัต้านทาน ท่ีฝ่ัง Team A แล้วให้ไป หร่ีไฟ ท่ีฝ่ัง Team B 
2. ให้ฝ่ัง Team B หนึง่ใช้ sensor แสง วดัแสง แล้วสัง่ไปยงั Team A โดยท่ี 

‐เม่ือแสงน้อย ให้หลอดไฟ LED ติด  
‐เม่ือแสงมาก ให้หลอดไฟ LED ดบั   

MQTT Client
( Arduino + Ethernet Shield)

Team A Team B

Bridge Broker



Configuring Bridges

• connection name

This variable marks the start of a new bridge connection. It is also used to give the 
bridge a name which is used as the client id on the remote broker.

• address address[:port] [address[:port]], addresses address[:port] [address[:port]]
– Specify the address and optionally the port of the bridge to connect to. This must be given for 

each bridge connection. If the port is not specified, the default of 1883 is used. Multiple host 
addresses can be specified on the address config.

Configuring Bridges

• topic pattern [[[ out | in | both ] qos‐level] local‐prefix remote‐prefix]
– Define a topic pattern to be shared between the two brokers. Any topics matching the pattern 

(which may include wildcards) are shared. The second parameter defines the direction that the 
messages will be shared in, so it is possible to import messages from a remote broker using in, 
export messages to a remote broker using out or share messages in both directions. If this 
parameter is not defined, the default of out is used. The QoS level defines the publish/subscribe 
QoS level used for this topic and defaults to 0.

– The local‐prefix and remote‐prefix options allow topics to be remapped when publishing to and 
receiving from remote brokers. This allows a topic tree from the local broker to be inserted into 
the topic tree of the remote broker at an appropriate place.

– For incoming topics, the bridge will prepend the pattern with the remote prefix and subscribe to 
the resulting topic on the remote broker. When a matching incoming message is received, the 
remote prefix will be removed from the topic and then the local prefix added.

– For outgoing topics, the bridge will prepend the pattern with the local prefix and subscribe to 
the resulting topic on the local broker. When an outgoing message is processed, the local prefix 
will be removed from the topic then the remote prefix added.



การทดลองที่ 9 Bridge Broker Configuration
เป็นการทดลองเช่ือม Rasp pi เข้ากับ Broker ของคณะ แบบ Single Direction
• เปิดไฟล์  mosquitto.conf  โดยใช้คําสัง่

    sudo nano /etc/mosquitto/mosquitto.conf

– แก้ไขไฟล์ดงันี ้
connection bridge_test                                      
address 161.246.38.194:1883
topic local

• ทําการ Restart โดยใช้คําสัง่
sudo /etc/init.d/mosquitto stop
sudo /etc/init.d/mosquitto start

• ทดสอบโดยการ 
– Subscribe ท่ี  Broker คณะ ด้วย Topic  local
– Publish  ไปท่ี  Raspberry Pi Broker  ด้วย Topic  local

Note:
ช่ือ Connection ต้องไมซ่ํา้กนั
Address คือ address ของปลายทางท่ีไปเช่ือมตอ่

การทดลองที่ 9 Bridge Broker Configuration
เป็นการทดลองเช่ือม Rasp pi เข้ากับ Broker ของคณะ แบบ Dual Direction
• เปิดไฟล์  mosquitto.conf  โดยใช้คําสัง่

    sudo nano /etc/mosquitto/mosquitto.conf

– แก้ไขไฟล์ดงันี ้
connection bridge_test                                      
address 161.246.38.194:1883
topic # both 2 local/topic/  remote/topic/

• ทําการ Restart โดยใช้คําสัง่
sudo /etc/init.d/mosquitto stop
sudo /etc/init.d/mosquitto start

• ทดสอบโดยการ 
– Subscribe ท่ี  Broker คณะ ด้วย Topic  remote/topic
– Publish  ท่ี  Raspberry Pi   ด้วย Topic  local/topic

– Subscribe ท่ี  Raspberry Pi ด้วย Topic  local/topic
– Publish  ท่ี Broker คณะ  ด้วย Topic  remote/topic

local remote

map an entire topic tree



การทดลองที่ 9 Bridge Broker Configuration
เป็นการทดลองเช่ือม Rasp pi เข้ากับ Broker ของคณะ แบบ Dual Direction
• เปิดไฟล์  mosquitto.conf  โดยใช้คําสัง่

    sudo nano /etc/mosquitto/mosquitto.conf

– แก้ไขไฟล์ดงันี ้
connection bridge_test                                      
address 161.246.38.29:1883
topic # both 2 local/topic/  remote/topic/

• ทําการ Restart โดยใช้คําสัง่
sudo /etc/init.d/mosquitto stop
sudo /etc/init.d/mosquitto start

• ทดสอบโดยการ 
– Subscribe ท่ี  Broker คณะ ด้วย Topic  remote/topic/test

– Publish  ท่ี  Raspberry Pi   ด้วย Topic  local/topic/test  ด้วยคําสัง่
mosquitto_pub ‐h 127.0.0.1 ‐t local/topic/test  ‐m "hello"

local remote

map an entire topic tree

แบบฝึกหดั

Web Server

Web Browser

Public Broker
Local Broker และ
MQTT Client

ณ แบบฝึกหดันี ้ ทกุทา่นจะมีโครงสร้างระบบเป็นดงัรูป 
Arduino

Pub/sub
Pub/sub

Bridge

Internet Home



แบบฝึกหดั

ณ แบบฝึกหดันี ้ ทกุทา่นจะมีโครงสร้างระบบเป็นดงัรูป 

- จงเขียนโปรแกรมให้ Arduino คยุกบั Raspberry Pi โดยท่ี
  กดปุ่ มท่ี Raspberry Pi แล้วให้  LED ท่ี Arduino ติด
  เม่ือปลอ่ยปุ่ มกด ท่ี Raspberry Pi ให้ LED ท่ี Arduino ดบั   

- จงเขียนโปรแกรมให้ Arduino ทําการ Publish คา่ Analog ท่ีอา่นได้  
  ไปแสดงผลออกกราฟ real time graph ท่ี Website   (ทดสอบการ Bridge)

‐จงเขียนโปรแกรมให้ Website มาควบคมุการปิด เปิด หร่ีไฟ ท่ี Arduino ได้ 
(ทดสอบการ Bridge)


